Przykladowe zadania

Zadanie 1.

Dany jest nastepujacy uktad réwnan:
X —y+1=0 .

x—e? =0

Poda¢ algorytm iteracyjnego poszukiwania pierwiastkoOw tych rownan.

Zadanie 2.
Do znalezienia pierwiastkdw podanego réwnania zastosowac metodg iteracji prostej.
sin(2x)—-x =1

Podac¢ kilka pierwszych krokdéw procesu iteracyjnego przyjmujac w charakterze poczatkowej wartosci
rozwiazania: x(0)=-5

Zadanie 3.

Dane jest nastgpujace rOwnanie rozniczkowe:

dy(1)
—==-2y(t
4 y(t)
Poda¢ algorytm rozwiazywania tego réwnania metoda trapezéw, zakladajac, ze y(0) =1, natomiast krok

catkowania % =0,001.

Zadanie 4.

Dana jest nastepujaca funkcja:
f(x)=x2—a, az0.

Wykorzystujac fakt, ze nieujemne miejsce zerowe tej funkcji jest pierwiastkiem kwadratowym liczby a,
napisac iteracyjny algorytm obliczania pierwiastka kwadratowego z dowolnej rzeczywistej liczby.

Zadanie 5.

Charakterystyka nieliniowego opornika zostata okreslona pomiarowo przez pomiar pradu i spadku
napigcia na nim. Wyniki sa podane w tabeli.

L, A 1,0 2,0 3,0 4,0 5,0 6,0
u, V 0,2 0,5 1,5 3,5 5,0 8,0
R, Q

Przyjeto, ze zalezno$¢ pomigdzy pradem i napigciem ma postac:

u(i) = ai + bi’

Okresli¢ parametry a, b tego modelu z pomoca metody najmniejszych kwadratow. Obliczy¢ wartosé¢
rezystancji R w podanych punktach, zaktadajac, ze: R(i)=du/di.

Zadanie 6.

Dana jest nastepujaca funkcja:
f(x) =|x2 —1|—x

Znalez¢ jedno z miejsc zerowych tej funkcji za pomoca algorytmu potowienia. Przyjac¢ poczatkowy
przedzial poszukiwan: (a,b) = (0,1). Przyblizenie rozwiazania ograniczy¢ do trzech krokow.




Zadanie 7.

Rozwiaza¢ problem z Zadania 6 stosujac algorytm Newtona. W charakterze warto$ci poczatkowej
przyjac: x(0)=0.5.

Zadanie 8.

Poda¢ zasadnicze cechy oraz przeznaczenie interpolacji i aproksymacji funkc;ji.

Zadanie 9.
Napigcie na gale¢zi RL jest okre§lone zaleznoscia:
u(t) = Ri(t) + LD

dt

Poda¢ numeryczne przyblizenie tej zalezno$ci, zaktadajac, ze wymuszeniem jest napigcie u(z).
Zastosowac niejawna metode prostokatow.

Zadanie 10.

Zaproponowa¢ metodg numerycznego obliczania catki:

F = jx sin|x|dx
-1



